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งานวิจัยนี้น าเสนอการประยุกต์ใช้ระบบปฏิบัติการหุ่นยนต์ส าหรับรถขนส่งสินค้าอัตโนมัติใน
โรงงานอุตสาหกรรมโดยมีวัตถุประสงค์เพ่ือศึกษาและพัฒนารถขนส่งสินค้าอัตโนมัติโดยควบคุมการ
เคลื่อนที่ด้วยระบบปฏิบัติการหุ่นยนต์ (ROS) ในการด าเนินงานวิจัยระบบปฏิบัติการหุ่นยนต์จะท า 
การควบคุมการท างานของรถขนส่งสินค้าอัตโนมัติ โดยเริ่มจากการระบุต าแหน่งแล้วด าเนินการสร้าง
แผนที่ ซึ่งการระบุต าแหน่งจะใช้วิธีการมอนติคาร์โลแบบปรับตัวแล้วน าข้อมูลที่ได้จากการสร้าง     
แผนที่มาท าการค านวณแผนที่ หลังจากนั้นท าการวางแผนการเคลื่อนที่ของรถขนส่งสินค้าอัตโนมัติ
เพ่ือเดินทางไปยังจุดหมายที่ก าหนดไว้ ในการทดสอบประสิทธิภาพการท างานรถขนส่งสินค้าอัตโนมัติ
โดยท าการทดสอบความเร็วในการเคลื่อนที่และค้นหาเส้นทางการเคลื่อนที่ใหม่เมื่อมีสิ่งกีดขวาง
เกิดขึ้น จากการทดสอบพบว่ารถขนส่งสินค้าอัตโนมัติมีความเร็วในการเคลื่อนที่ 0.27 เมตรต่อวินาที
และเมื่อมีสิ่งกีดขวางเพ่ิมขึ้นบนเส้นทางการเคลื่อนที่รถขนส่งสินค้าอัตโนมัติจะสามารถเคลื่อนที่ไปยัง
จุดหมายได้อย่างถูกต้องเมื่อมีเส้นทางที่สามารถไปได้ 

 

 

 

 

 

 


