
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 

ภาคผนวก ก 
ส่วนประกอบระบบควบคุมการล าเลยีงอฐิมวลเบาโดยใช้เทคนิคการปรับเล่ือนเวลา 

แบบพลวตับนหุ่นยนต์สร้างก าแพงอฐิมวลเบาแบบอตัโนมตัิ 
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ภาพท่ี 1 หุ่นยนตส์ร้างก าแพงอิฐมวลเบาแบบอตัโนมติั 
                                      

 
 

ภาพท่ี 2 ระบบล าเลียงอิฐมวลเบา 
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ภาพท่ี 3 มอเตอร์ล าเลียงอิฐมวลเบา 
 
 

 
 

ภาพท่ี 4 อิฐมวลเบาขณะอยูบ่นรางโหลด 
 



46 
 

 
 

ภาพท่ี 5 ตูค้วบคุมหุ่นยนตส์ร้างก าแพงอิฐมวลเบาแบบอตัโนมติั 
 
 

 
 

ภาพท่ี 6 วงจรควบคุมการล าเลียงอิฐมวลเบาโดยใชเ้ทคนิคการปรับเล่ือนเวลา 
แบบพลวตับนหุ่นยนตส์ร้างก าแพงอิฐมวลเบาแบบอตัโนมติั 
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ภาพท่ี 7 วงจรเซ็นเซอร์ตรวจวดักระแส (Hall effect Current Sensor) 
 
 

 
 

ภาพท่ี 8 ชุดขบัเคล่ือนมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง (Driver Dc Motor) 
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ภาพท่ี 8 วงจรเรียงกระแส (Rectifier) 


