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บทที่ 4 

ผลการทดลอง 

ในการออกแบบและพัฒนาระบบคัดแยกความสุกดิบของสับปะรดด้วยลักษณะสีของเปลือก

ในบทที่ผ่านมา ซึ่งในบทนี้ได้กล่าวถึงวิธีการทดลองและผลการทดลองเพื่อทดสอบประสิทธิภาพของ

ระบบคัดแยกสับปะรดด้วยสีผิวของเปลือกโดยในภาพที่ 4.1 แสดงอุปกรณ์ต้นแบบระบบคัดแยก

สับปะรดด้วยสีผิวของเปลือกซึ ่งมีแนวคิดในการนำเทคนิค Deep Learning โดยใช้อัลกอริทึม 

Convolutional Neural Networks (CNN) ระบบจะประกอบไปด้วย สายพานลำเล ียง บอร์ด 

raspberry pi 3 b+ และหน้าจอแสดงผลขนาดเล็ก 
 

 

ภาพท่ี 4.1 อุปกรณ์ต้นแบบระบบคัดแยกความสุกดิบของสบัปะรดด้วยลักษณะสีของเปลอืก 
 

จากระบบคัดแยกสับปะรดด้วยสีผิวของเปลือก ที ่ผ ู ้วิจ ัยได้ทำการออกแบบและสร้าง
เครื ่องต้นแบบดังภาพที่ 4.1 ผู ้วิจัยได้ทำการทดลองเพื่อทดสอบประสิทธิภาพของระบบคัดแยก
สับปะรดด้วยสีผิวของเปลือก โดยการทดลองแบ่งออกเป็น 4 ส่วนดังนี้ 
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4.1 การทดลองหาค่าอัตราเร็วของสายพานลำเลียงที่เหมาะสำหรับการลำเลียงสับปะรดผ่านจุด

คัดแยก 

 ในการทดลองหาค่าอัตราเร็วของสายพานลำเลียงทีเ่หมาะสมสำหรบัการทดลองของระบบคัด

แยกสับปะรดด้วยสีผิวของเปลือก โดยทำการทดลองเริ่มจากการหาค่าอัตราเร็วในการใช้งานตั้งแต่ 

0.116 เมตร/วินาที ถึง 0.277 เมตร/วินาที จากสับปะรดทั้ง 5 ระดับ โดยแต่ละระดับจะทดลองกับ

อัตราเร็วที่ต่างกันแสดงตารางที่ 4.1 เพื่อทำการหาค่าอัตราเร็วเหมาะสมและแม่นยำของผลสับปะรดที่

ดีที่สุด 

ตารางท่ี 4.1 ผลการทดลองการหาค่าอัตราเร็วที่ดีที่สุดสำหรับการใช้งานลำเลียงสับปะรดของระบบ

คัดแยกสับปะรดด้วยสีผิวของเปลือก 

 

 

 

 
 
 

 
จากตารางที่ 4.1 การทดลองการหาค่าอัตราเร็วที่ดีที่สุดในการนำมาใช้กับสายพานลำเลียง

สับปะรดของระบบคัดแยกสับปะรดด้วยสีผิวของเปลือก โดยการหาค่าอัตราเร็วที่ดีที่สุดในการใช้งาน
กับระบบคัดแยกสับปะรดด้วยสีผิวของเปลือก ในการทดลองหาค่าอัตราเร็วตั้งแต่ 0.116 เมตร/วินาที 
ถึง 0.277 เมตร/วินาที จากตัวอย่างสับปะรด 5 ระดับ อัตราเร็วที่สามารถให้ความแม่นยำในการจับ
ภาพได้ดีที่สุดเมื่อนำมาเปรียบเทียบกัน พบว่าอัตราเร็ว 0.116 เมตร/วินาที สับปะรดในระดับที่ 1 ให้
ความแม่นยำร้อยละ 74 สับปะรดในระดับที่ 2 ให้ความแม่นยำร้อยละ 80 สับปะรดในระดับที่ 3 ให้
ความแม่นยำร้อยละ 94 สับปะรดในระดับที่ 4 ให้ความแม่นยำร้อยละ 90 สับปะรดในระดับที่ 5 ให้
ความแม่นยำร้อยละ 92 และค่าความแม่นยำเฉลี่ยของอัตราเร็ว 0.116 เมตร/วินาที คือร้อยละ 86 
อัตราเร็ว 0.122 เมตร/วินาที สับปะรดในระดับที่ 1 ให้ความแม่นยำร้อยละ 76 สับปะรดในระดับที่ 2 
ให้ความแม่นยำร้อยละ 85สับปะรดในระดับที่ 3 ให้ความแม่นยำร้อยละ 92 สับปะรดในระดับที่ 4 ให้
ความแม่นยำร้อยละ 86 สับปะรดในระดับที่ 5 ให้ความแม่นยำร้อยละ 89 และค่าความแม่นยำเฉลี่ย
ของอัตราเร็ว 0.122 เมตร/วินาที คือร้อยละ 85.6 อัตราเร็ว 0.203 เมตร/วินาที สับปะรดในระดับที่ 

ค่าอัตราเร็วสายพานลำเลียง 
ค่าความแม่นยำของสับปะรด (%) 

ค่าเฉลีย่(%) 
1 2 3 4 5 

0.116 เมตร/วินาท ี 74 80 94 90 92 86 
0.122 เมตร/วินาท ี 76 85 92 86 89 85.6 
0.203 เมตร/วินาท ี 75 82 91 89 90 85.4 
0.234 เมตร/วินาท ี 39 47 55 32 40 42.6 
0.277 เมตร/วินาท ี 40 38 44 50 37 41.8 
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1 ให้ความแม่นยำร้อยละ 75 สับปะรดในระดับที่ 2 ให้ความแม่นยำร้อยละ 82 สับปะรดในระดับที่ 3 
ให้ความแม่นยำร้อยละ 91 สับปะรดในระดับที่ 4 ให้ความแม่นยำร้อยละ 89 สับปะรดในระดับที่ 5 
ให้ความแม่นยำร้อยละ 90 และค่าความแม่นยำเฉลี่ยของอัตราเร็ว 0.203 เมตร/วินาที คือร้อยละ 
85.4 อัตราเร็ว 0.234 เมตร/วินาที สับปะรดในระดับที่ 1 ให้ความแม่นยำร้อยละ 39 สับปะรดใน
ระดับที่ 2 ให้ความแม่นยำร้อยละ 47 สับปะรดในระดับที่ 3 ให้ความแม่นยำร้อยละ 55 สับปะรดใน
ระดับที่ 4 ให้ความแม่นยำร้อยละ 32 สับปะรดในระดับที่ 5 ให้ความแม่นยำร้อยละ 40 และค่าความ
แม่นยำเฉลี่ยของอัตราเร็ว 0.234 เมตร/วินาที คือร้อยละ 42.6 และอัตราเร็ว 0.277 เมตร/วินาที 
สับปะรดในระดับที่ 1 ให้ความแม่นยำร้อยละ 40 สับปะรดในระดับที่ 2 ให้ความแม่นยำร้อยละ 38 
สับปะรดในระดับที่ 3 ให้ความแม่นยำร้อยละ 44 สับปะรดในระดับที่ 4 ให้ความแม่นยำร้อยละ 50 
สับปะรดในระดับที่ 5 ให้ความแม่นยำร้อยละ 37 และค่าความแม่นยำเฉลี่ยของอัตราเร็ว 0.277 
เมตร/วินาที คือร้อยละ 41.8 

 
4.2 การทดลองหาระยะความห่างจากสับปะรดและกล้องจับภาพ 

 ในการทดลองนี้ผู้วิจัยได้ทำการทดลองจากกลุ่มสับปะรดตัวอย่างจำนวนทั้งหมด 5 ผล โดยทำ

การวัดระยะความห่าง เพื่อหาจุดโฟกัสของกลอ้งและมุมมองของระบบคัดแยกระดับสับปะรดด้วยสีผวิ

ของเปลือกสับปะรด ซึ่งผู้วิจัยได้ทำการทดลองวัดระยะความห่างจากฐานรองสายพานลำเลียงถึงจะจดุ

คานยึดกล้อง เริ่มจาก 15 ถึง 25 เซนติเมตร เพื่อหาจุดยึดกล้องที่ได้มุมมองและจุดโฟกัสดีที่สุด ดัง

ภาพที่ 4.2 และผลการทดลองคือระยะ 23.5 เซนติเมตร ดังภาพ 4.3 

 

ภาพท่ี 4.2 ระยะความห่างของกล้องเพื่อหาจุดโฟกสัและมมุมองที่ดีทีสุ่ด 
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ภาพท่ี 4.3 ภาพการทดลองระบบคัดแยกสับปะรดด้วยสีผิวของเปลือกจากระยะที่ติดตัง้กล้อง 
 

4.3 การทดลองหาค่าแม่นยำของระบบ 
ในการดำเนินการทดลองผู้วิจัยเลือกค่าอัตราเร็วสายพานลำเลียงที่อัตราเร็ว 0.203 เมตร/

วินาที จากการทดลองหาค่าอัตราเร็วของสายพานลำเลียงที่เหมาะสำหรบัการลำเลยีงสบัปะรดผ่านจดุ

คัดแยกและนำตัวอย่างสับปะรดระดับละ 5 ผล ทำการทดลองกับระบบคัดแยกสับปะรดด้วยสีผิวของ

เปลือกจำนวน 20 ครั้ง ต่อระดับสับปะรด 1 ระดับ ทำการอ่านผลลัพธ์ที่ได้จากการการประมวลผล

ของระบบคัดแยกความสุกดิบของสับปะรดด้วยลักษณะสีของเปลือกผ่านจอแสดงผลขนาดเล็กดังภาพ

ที่ 4.5 และบันทึกผลการทดลองกาคัดแยกสับปะรดทั้ง 5 ระดับ ระดับละ 5 ผล ทดลองระดับละ 20 

ครั้ง 

 

ภาพท่ี 4.4 ภาพแสดงผลหน้าจอขนาดเลก็ของระบบคัดแยกสับปะรดด้วยสผีิวของเปลือกของตัวอย่าง
สับปะรด 
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ตารางที่ 4.2 การทดลองหาความแม่นยำในการคัดแยกสับปะรดระดับที่ 1 โดยใช้ความเร็วที่ 0.203 
เมตร/วินาทีซึ่งเป็นความเร็วที่เหมาะสมที่สุดสำหรับการนำมาทดลองโดยทดลองทั้งหมด 20 ครั้ง 

ครัง้ท่ี 
อัตราเร็ว 0.203 เมตร/

วินาที 
ครั้งท่ี อัตราเร็ว 0.203 เมตร/วินาที 

1 ถูกต้อง 11 ถูกต้อง 
2 ถูกต้อง 12 ผิดพลาด 
3 ถูกต้อง 13 ถูกต้อง 
4 ถูกต้อง 14 ถูกต้อง 
5 ถูกต้อง 15 ถูกต้อง 
6 ถูกต้อง 16 ผิดพลาด 
7 ถูกต้อง 17 ผิดพลาด 
8 ถูกต้อง 18 ถูกต้อง 
9 ถูกต้อง 19 ถูกต้อง 
10 ถูกต้อง 20 ถูกต้อง 

เฉลี่ย (%) 85 
 

จากตารางที ่ 4.2 การทดลองหาความแม่นยำในการคัดแยกสับปะรดระดับที ่ 1 โดยใช้
ความเร็วที่ 0.203 เมตร/วินาทีซึ่งเป็นความเร็วที่เหมาะสมที่สุดสำหรับการนำมาทดลองโดยทดลอง
ทั้งหมด 20 ครั้งพบว่ามีความถูกต้องในการคัดแยกสับปะรด 17 ครั้ง และความผิดพลาด 3 ครั้ง ค่า
ความแม่นยำคิดเป็นร้อยละ 85 

 
ตารางที่ 4.3 การทดลองหาความแม่นยำในการคัดแยกสับปะรดระดับที่ 2 โดยใช้ความเร็วที่ 0.203 
เมตร/วินาทีซึ่งเป็นความเร็วที่เหมาะสมที่สุดสำหรับการนำมาทดลองโดยทดลองทั้งหมด 20 ครั้ง 

ครั้งท่ี 
อัตราเร็ว 0.203 เมตร/

วินาที 
ครั้งท่ี อัตราเร็ว 0.203 เมตร/วินาที 

1 ถูกต้อง 12 ถูกต้อง 
2 ถูกต้อง 13 ถูกต้อง 
3 ถูกต้อง 14 ถูกต้อง 
4 ถูกต้อง 15 ถูกต้อง 
5 ถูกต้อง 16 ถูกต้อง 
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6 ถูกต้อง 17 ถูกต้อง 
7 ถูกต้อง 18 ถูกต้อง 
8 ถูกต้อง 19 ถูกต้อง 
9 ถูกต้อง 20 ถูกต้อง 
10 ถูกต้อง 12 ถูกต้อง 

เฉลี่ย (%) 100 
 

จากตารางที ่ 4.3 การทดลองหาความแม่นยำในการคัดแยกสับปะรดระดับที ่ 2 โดยใช้
ความเร็วที่ 0.203 เมตร/วินาทีซึ่งเป็นความเร็วที่เหมาะสมที่สุดสำหรับการนำมาทดลองโดยทดลอง
ทั้งหมด 20 ครั้งพบว่ามีความถูกต้องในการคัดแยกสับปะรด 20 ครั้ง และความผิดพลาด 0 ครั้ง ค่า
ความแม่นยำคิดเป็นร้อยละ 100 
 
ตารางที่ 4.4 การทดลองหาความแม่นยำในการคัดแยกสับปะรดระดับที่ 3 โดยใช้ความเร็วที่ 0.203 
เมตร/วินาทีซึ่งเป็นความเร็วที่เหมาะสมที่สุดสำหรับการนำมาทดลองโดยทดลองทั้งหมด 20 ครั้ง 

ครั้งท่ี 
อัตราเร็ว 0.203 เมตร/

วินาที 
ครั้งท่ี อัตราเร็ว 0.203 เมตร/วินาที 

1 ถูกต้อง 11 ถูกต้อง 
2 ถูกต้อง 12 ถูกต้อง 
3 ถูกต้อง 13 ถูกต้อง 
4 ถูกต้อง 14 ถูกต้อง 
5 ถูกต้อง 15 ถูกต้อง 
6 ถูกต้อง 16 ถูกต้อง 
7 ผิดพลาด 17 ถูกต้อง 
8 ถูกต้อง 18 ถูกต้อง 
9 ถูกต้อง 19 ถูกต้อง 
10 ถูกต้อง 20 ถูกต้อง 

เฉลี่ย (%) 95 
 

จากตารางที ่ 4.4 การทดลองหาความแม่นยำในการคัดแยกสับปะรดระดับที ่ 3 โดยใช้
ความเร็วที่ 0.203 เมตร/วินาทีซึ่งเป็นความเร็วที่เหมาะสมที่สุดสำหรับการนำมาทดลองโดยทดลอง
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ทั้งหมด 20 ครั้งพบว่ามีความถูกต้องในการคัดแยกสับปะรด 19 ครั้ง และความผิดพลาด 1 ครั้ง ค่า
ความแม่นยำคิดเป็นร้อยละ 95 
 
ตารางที่ 4.5 การทดลองหาความแม่นยำในการคัดแยกสับปะรดระดับที่ 4 โดยใช้ความเร็วที่ 0.203 
เมตร/วินาทีซึ่งเป็นความเร็วที่เหมาะสมที่สุดสำหรับการนำมาทดลองโดยทดลองทั้งหมด 20 ครั้ง 

ครั้งท่ี 
อัตราเร็ว 0.203 เมตร/

วินาที 
ครั้งท่ี อัตราเร็ว 0.203 เมตร/วินาที 

1 ผิดพลาด 11 ถูกต้อง 
2 ถูกต้อง 12 ถูกต้อง 
3 ถูกต้อง 13 ถูกต้อง 
4 ถูกต้อง 14 ถูกต้อง 
5 ผิดพลาด 15 ผิดพลาด 
6 ถูกต้อง 16 ถูกต้อง 
7 ถูกต้อง 17 ผิดพลาด 
8 ถูกต้อง 18 ถูกต้อง 
9 ถูกต้อง 19 ถูกต้อง 
10 ถูกต้อง 20 ถูกต้อง 

เฉลี่ย (%) 80 
 

จากตารางที ่ 4.5 การทดลองหาความแม่นยำในการคัดแยกสับปะรดระดับที ่ 4 โดยใช้
ความเร็วที่ 0.203 เมตร/วินาทีซึ่งเป็นความเร็วที่เหมาะสมที่สุดสำหรับการนำมาทดลองโดยทดลอง
ทั้งหมด 20 ครั้งพบว่ามีความถูกต้องในการคัดแยกสับปะรด 16 ครั้ง และความผิดพลาด 4 ครั้ง ค่า
ความแม่นยำคิดเป็นร้อยละ 80 
 
ตารางที่ 4.6 การทดลองหาความแม่นยำในการคัดแยกสับปะรดระดับที่ 5 โดยใช้ความเร็วที่ 0.203 
เมตร/วินาทีซึ่งเป็นความเร็วที่เหมาะสมที่สุดสำหรับการนำมาทดลองโดยทดลองทั้งหมด 20 ครั้ง 

ครั้งท่ี 
อัตราเร็ว 0.203 เมตร/

วินาที 
ครั้งท่ี อัตราเร็ว 0.203 เมตร/วินาที 

1 ถูกต้อง 11 ถูกต้อง 
2 ถูกต้อง 12 ผิดพลาด 
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3 ถูกต้อง 13 ผิดพลาด 
4 ถูกต้อง 14 ถูกต้อง 
5 ถูกต้อง 15 ถูกต้อง 
6 ถูกต้อง 16 ถูกต้อง 
7 ถูกต้อง 17 ถูกต้อง 
8 ผิดพลาด 18 ถูกต้อง 
9 ถูกต้อง 19 ผิดพลาด 
10 ผิดพลาด 20 ถูกต้อง 

เฉลี่ย (%) 75 
 

จากตารางที ่ 4.6 การทดลองหาความแม่นยำในการคัดแยกสับปะรดระดับที ่ 5 โดยใช้
ความเร็วที่ 0.203 เมตร/วินาทีซึ่งเป็นความเร็วที่เหมาะสมที่สุดสำหรับการนำมาทดลองโดยทดลอง
ทั้งหมด 20 ครั้งพบว่ามีความถูกต้องในการคัดแยกสับปะรด 15 ครั้ง และความผิดพลาด 5 ครั้ง ค่า
ความแม่นยำคิดเป็นร้อยละ 75 
 
4.4 การทดลองหาค่าแม่นยำด้วยวิธี 10-fold cross-validation 

ในการดำเนินการทดลองหาค่าแม่นยำด้วยวิธี 10-fold cross-validation เป็นการทดสอบ
หาค่าความแม่นยำจำนวน 10 รอบ โดยแต่ละรอบจะแบ่งชุดทดสอบและชุดเรียนรู้ไม่เหมือนกนัการ
จำแนกประเภทข้อมูลจะถูกแบ่งออกเป็นส่วนย่อยๆ โดยที่แต่ละครั้งในส่วนย่อยจะใช้เป็นชุดทดสอบ
โดยการเตรียมข้อมูลชุดทดสอบในแต่ละครั้งต้องไม่เหมือนกันและให้มีระดับสับปะรดแต่ละครั้งเท่าๆ 
กันซึ่งได้ทำการจำแนกดังภาพที่ 4.5  
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ภาพท่ี 4.5 การเรียงข้อมลูรปูภาพสบัปะรดทัง้ 5 ระดับ 
 

จากภาพที่ 4.5 การเรียงข้อมูลรูปภาพสับปะรดทั้ง 5 ระดับในการดำเนินการทดลองผู้วิจัย
จำแนกภาพสับปะรดด้วยชุดการเรียนรู ้ (Training set) ชุดทดสอบ (Test data) โดยใช้วิธีการ
ตรวจสอบไขว้ (K-fold cross-validation) กำหนดค่า k เป็น 10 10-fold cross-validation เป็นการ
แบ่งข้อมูลออกเป็น 10 กลุ่ม มีการทดสอบจำนวน 10 รอบ การแบ่งข้อมูลการทดลองนี้ชุดการเรียนรู้
มี 450 ข้อมูลและชุดทดสอบมี 50 ข้อมูล เรียงข้อมูลภาพสับปะรดทั้ง 5 ระดับในไฟล์ csv รูปแบบ
ข้อมูลที่เรียงคือ 1 ถึง 10 คือสับปะรดระดับที่ 1 และ 11 ถึง 20 คือสับปะรดระดับที่ 2 คละกันไปจน
ครับ 500 ข้อมูล 
 
ตารางท่ี 4.7 การแบ่งข้อมูลทั้ง 10 รอบ ของชุดข้อมูลฝึกสอนและทดสอบ 

รอ

บที ่

ระดับที่ 1 ระดับที่ 2 ระดับที่ 3 ระดับที่ 4 ระดับที่ 5 รวม 

#Train/Tes

t 

#Train/Tes

t 

#Train/Tes

t 

#Train/Tes

t 

#Train/Tes

t 

#Train/Tes

t 

1 90/10 90/10 90/10 90/10 90/10 450/50 

2 90/10 90/10 90/10 90/10 90/10 450/50 

3 90/10 90/10 90/10 90/10 90/10 450/50 

4 90/10 90/10 90/10 90/10 90/10 450/50 
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5 90/10 90/10 90/10 90/10 90/10 450/50 

6 90/10 90/10 90/10 90/10 90/10 450/50 

7 90/10 90/10 90/10 90/10 90/10 450/50 

8 90/10 90/10 90/10 90/10 90/10 450/50 

9 90/10 90/10 90/10 90/10 90/10 450/50 

10 90/10 90/10 90/10 90/10 90/10 450/50 

 

จากตารางที่ 4.7 การแบ่งข้อมูลทั้ง 10 รอบ ของชุดข้อมูลฝึกสอนและทดสอบ รอบที่ 1 

กำหนดข้อมูลทดสอบตั้งแต่ข้อมูลที่ 1 ถึง 50 เพื่อใช้ในการทดสอบและกำหนดข้อมูลที่51 ถึง 500 

เป็นข้อมูลที่ใช้ในการสอน รอบที่ 2 กำหนดข้อมูลทดสอบตั้งแต่ข้อมูลที่ 51 ถึง 100 เพื่อใช้ในการ

ทดสอบ และกำหนดข้อมูลที่ 1 ถึง 50 และข้อมูลที่ 101 ถึง 500 เป็นข้อมูลที่ใช้ในการสอน รอบที่ 3

กำหนดข้อมูลทดสอบตั้งแต่ข้อมูลที่ 101 ถึง 150 เพื่อใช้ในการทดสอบ และกำหนดข้อมูลที่ 1 ถึง 

100 และข้อมูลที่ 151 ถึง 500 เป็นข้อมูลที่ใช้ในการสอน รอบที่ 4 กำหนดข้อมูลทดสอบตั้งแต่ข้อมูล

ที่ 151 ถึง 200 เพื่อใช้ในการทดสอบ และกำหนดข้อมูลที่ 1 ถึง 150 และข้อมูลที่ 201 ถึง 500 เป็น

ข้อมูลที่ใช้ในการสอน รอบที่ 5 กำหนดข้อมูลทดสอบตั้งแต่ข้อมูลที ่ 201 ถึง 250 เพื่อใช้ในการ

ทดสอบ และกำหนดข้อมูลที่ 1 ถึง 200 และข้อมูลที่ 251 ถึง 500 เป็นข้อมูลที่ใช้ในการสอน รอบที่ 6 

กำหนดข้อมูลทดสอบตั้งแต่ข้อมูลที่ 251 ถึง 300 เพื่อใช้ในการทดสอบ และกำหนดข้อมูลที่ 1 ถึง 

250 และข้อมูลที่ 301 ถึง 500 เป็นข้อมูลที่ใช้ในการสอน รอบที่ 7 กำหนดข้อมูลทดสอบตั้งแต่ข้อมูล

ที่ 301 ถึง 350 เพื่อใช้ในการทดสอบ และกำหนดข้อมูลที่ 1 ถึง 300 และข้อมูลที่ 351 ถึง 500 เป็น

ข้อมูลที่ใช้ในการสอน รอบที่ 8กำหนดข้อมูลทดสอบตั้งแต่ข้อมูลที่ 351 ถึง 400 เพื่อใช้ในการทดสอบ 

และกำหนดข้อมูลที่ 1 ถึง 350 และข้อมูลที่ 401 ถึง 500 เป็นข้อมูลที่ใช้ในการสอน รอบที่ 9 กำหนด

ข้อมูลทดสอบตั้งแต่ข้อมูลที่ 401 ถึง 450 เพื่อใช้ในการทดสอบ และกำหนดข้อมูลที่ 1 ถึง 400 และ

ข้อมูลที่ 451 ถึง 500 เป็นข้อมูลที่ใช้ในการสอน รอบที่ 10 กำหนดข้อมูลทดสอบตั้งแต่ข้อมูลที่ 451 

ถึง 500 เพื่อใช้ในการทดสอบ และกำหนดข้อมูลที่ 1 ถึง 450 เป็นข้อมูลที่ใช้ในการสอน ในแต่ละรอบ

จะแบ่งข้อมูลให้แต่ละระดับเป็นข้อมูลทดสอบ 10 ข้อมูลและข้อมูลสอย 90 เท่าๆ กัน  
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ภาพท่ี4.6 ผลการทดลองหาค่าความแม่นยำทั้ง 10 รอบ 
 

จากภาพที่ 4.8 ผลการทดลองหาค่าความแม่นยำทั้ง 10 รอบ นำข้อมูลภาพสับปะรดทั้ง 500 
ข้อมูลไปทำการเรียนรู้และหาค่าความแม่นยำทั้ง 10 รอบ ผลที่ได้คือ รอบที่ 1 มีค่า loss คือ 0.953 
และ Accuracy คือ 63.999 รอบที่ 2 มีค่า loss คือ 0.845 และ Accuracy คือ 62.000 รอบที่ 3 มี
ค่า loss คือ 0.311 และ Accuracy คือ 87.999 รอบที่ 4 มีค่า loss คือ 0.62 และ Accuracy คือ 
72.000 รอบที่ 5 มีค่า loss คือ 0.184 และ Accuracy คือ 95.999 รอบที่ 6 มีค่า loss คือ 0.402 
และ Accuracy คือ 87.999 รอบที่ 7 มีค่า loss คือ 0.082 และ Accuracy คือ 98.000 รอบที่ 8 มี
ค่า loss คือ 0.505 และ Accuracy คือ 74.000 รอบที่ 9 มีค่า loss คือ 0.377 และ Accuracy คือ 
86.000 รอบที่ 10 มีค่า loss คือ 0.537 และ Accuracy คือ 80.000 สรุปมีค่าเฉลี่ย loss คือ 0.482 
และ Accuracy คือ 80.800 ค่าความคลาดเคลื่อน 11.906  

 
 
 
 
 
 

 


