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สรุปผลการทดลอง 

 
สรุปผลการทดลอง 
 จากการทดลองสามารถสรุปไดว้า่ ในการทดลองให้หุ่นยนตท์ าการตีกลองชุดโดยก าหนด
ระยะความห่างระหวา่งไมก้ลองกบัหนา้กลองมีค่าเท่ากบั 150 มิลลิเมตร แรงดนัลมคงท่ี 6 บาร์ โดย
ใช้เซ็นเซอร์การสั่นสะเทือนติดกบักลองโดยท าการตี 10 คร้ัง แลว้มาหาค่าเฉล่ียนั้นจะใช้เวลาของ
แขนกลโดยเฉล่ียเวลาเท่ากบั 132 มิลลิวินาที จึงจะสัมผสัหน้ากลอง และเม่ือน าหุ่นยนตม์าทดสอบ
การตีกลองในจงัหวะ แต่ละค่าของเมโทรนอมท่ี 50, 80, 100 และ 130 เพื่อท าการตรวจสอบหาค่า
คลาดเคล่ือนในการตี และน าค่าคลาดเคล่ือนมาท าการชดเชยในการตีคร้ังต่อไป สามารถชดเชยค่า
เวลาท่ีคลาดเคล่ือนมาได ้โดยมีค่าความผดิพลาด ตามตารางท่ี 19 
 
ตารางที ่19 ค่าความผิดพลาดในการตีของแขนหุ่นยนต ์

 
แขนหุ่นยนต์ 

ค่าความผดิพลาด 
(มิลลวินิาที) 

เมโทรนอม
ที ่50 

เมโทรนอม
ที ่80 

เมโทรนอม
ที ่100 

เมโทรนอม
ที ่130 

เฉลีย่ 

ซ้ายล่าง 1.20 1.20 1.10 0.90 1.100 
ซ้ายบน 1.10 1.00 0.80 1.10 1.000 
ขาวล่าง 1.00 0.80 1.10 1.10 1.000 
ขวาบน 0.80 1.10 1.00 1.10 1.000 
เฉลีย่ 1.025 1.025 1.000 1.050 1.025 

 
 จากการทดลองสามารถสรุปไดว้า่ ค่าความผิดพลาดของค่าท่ีก าหนดจากเวลาตี โดยค่าเวลา
ท่ีผิดพลาดจะมากข้ึนตามค่าของเมโทรนอม เน่ืองจากค่าเมโทรนอมยิ่งมากท าให้ค่าเวลาการตีของ
แขนหุ่นยนตล์ดลง ท าใหเ้กิดค่าความผดิพลาดของค่าเปอร์เซ็นต ์ตามตารางท่ี 20 
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ตารางที ่20 ค่าความผิดพลาดของค่าท่ีก าหนดจากเวลาตีจากแขนหุ่นยนต ์

 
แขนหุ่นยนต์ 

ค่าความผดิพลาดของค่าทีก่ าหนดจากเวลาตี 
(%) 

เมโทรนอม
ที ่50 

เมโทรนอม
ที ่80 

เมโทรนอม
ที ่100 

เมโทรนอม
ที ่130 

เฉลีย่ 

ซ้ายล่าง 0.18 0.27 0.32 0.34 0.2775 

ซ้ายบน 0.13 0.23 0.24 0.50 0.2750 

ขาวล่าง 0.15 0.18 0.36 0.43 0.2800 

ขวาบน 0.10 0.27 0.30 0.50 0.2925 

เฉลีย่ 0.1400 0.2375 0.3050 0.4425 0.28125 

 

อภิปรายผลการทดลอง 
 จากผลการทดลองซ่ึงประกอบดว้ยการทองลอง 2 ส่วน คือ ส่วนท่ี 1 การทดลองหาค่าเวลาในการตี
กลองโดยใช้เซ็นเซอร์การสั่นสะเทือนในการหาค่า Delay Time โดยท าการตีกลอง 10 คร้ังจะไดค้่าเวลา 
Delay Time แลว้น ามาหาค่าเฉล่ีย และ ส่วนท่ี 2 การทดลองหาประสิทธิภาพความแม่นย  าในการตีกลอง ดว้ย
ระบบการหาค่าคลาดเคล่ือนและน ามาชดเชยในการตีกลองชุด 
 ส่วนท่ี 1 ในการทดลองจะก าหนดระยะความสูงของไม้กลองถึงหน้าสัมผสักลองอยู่ท่ี 15 
เซนติเมตร และแรงดนัของลมอยูท่ี่ 6 บาร์ โดยใชเ้ซ็นเซอร์การสั่นสะเทือนในการหาค่า Delay Time โดยท า
การตีกลอง 10 คร้ัง จากการค านวณใหค้่าของแรงเสียดทานมีค่าเท่ากบั 0 ดงันั้นมีค่าแมคคานิคอลของแขน
หุ่นยนต์เกิดแรงเสียดทานท่ีท าให้ค่าเวลาไม่ตรงจากการค านวณ ซ่ึงการหาค่า Delay Time จากเซ็นเซอร์
สั่นสะเทือนไดค้่าเฉล่ียของค่าเวลาท่ี 132 มิลลิวนิาที 
 ส่วนท่ี 2 การทดลองหาประสิทธิภาพความแม่นย  าในการตีกลอง ด้วยระบบตรวจจับการ
สั่นสะเทือนเพื่อหาค่าคลาดเคล่ือนและน ามาชดเชยในการตีกลอง โดยทดลองทั้ง 4 แขนคือ แขนซ้านล่าง 
แขนซา้ยบน แขนขวาล่าง และแขนขวาบน โดยจากการตีคร้ังแรกแลว้ผดิพลาดค่าเวลามากข้ึนและลดลง จึง
ท าการปรับค่าเวลาในการตีคร้ังต่อให้ใกลเ้คียงกบัค่าเวลาท่ีตอ้งการโดยเฉล่ียเวลาความคลาดเคล่ือนคร้ัง
ต่อไปมีค่าเท่ากบั 1.025 มิลลิวนิาที ซ่ึงคิดเป็นเปอร์เซ็นตค์วามคลาดเคล่ือนมีค่าเท่ากบั 0.28125 เปอร์เซ็นต ์
 
ข้อเสนอแนะ 
 1. ควรปรับใหแ้ขนของหุ่นยนตส์ามารถตีกลองครบแบบอตัโนมติั 
 2. ระบบคอนโทรลเลอร์ก าหนดเป็น  PLC  เพื่อเพิ่มความเสถียรภาพของระบบประมวลผลหุ่นยนตตี์กลองชุด 


