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หุ่นยนต์สร้างก าแพงอิฐมวลเบาแบบอตัโนมติั มีส่วนประกอบท่ีส าคญั คือ ระบบหยิบจบั
อิฐมวลเบา ระบบการล าเลียงอิฐมวลเบา และระบบวางอิฐมวลเบา เป็นตน้ ระบบล าเลียงอิฐมวลเบา
ในปัจจุบันใช้ระบบการหน่วงเวลาแบบค่าคงท่ีในการล าเลียง ส่งผลให้เวลาในการล าเลียงเป็น
เวลานานเน่ืองจากค่าเวลาในการล าเลียงอิฐมีค่าเท่ากนัแต่ระยะทางในการล าเลียงท่ีแตกต่างกนั ท า
ให้เกิดเวลาในการล าเลียงท่ีไม่เหมาะสมในระยะทางท่ีแตกต่างกนั งานวิจยัน้ีน าเสนอเทคนิคการ
เพิ่มประสิทธิภาพระบบควบคุมการล าเลียงอิฐมวลเบาโดยใชเ้ทคนิคการปรับเล่ือนเวลาแบบพลวตั
บนหุ่นยนต์สร้างก าแพงอตัโนมติั โดยน าค่าปริมาณกระแสของมอเตอร์ท่ีกินก าลงังานเพื่อหาค่า
น ้ าหนักต่อจ านวนของอิฐมวลเบาดว้ยสมการแบบถดถอย และน าไปค านวณในสมการเพื่อหาค่า
เวลาท่ีเหมาะสม จากผลการทดลองเม่ือน าเทคนิคการเพิ่มประสิทธิภาพระบบควบคุมการล าเลียงอิฐ
มวลเบาโดยใชเ้ทคนิคการปรับเล่ือนเวลาแบบพลวตับนหุ่นยนตส์ร้างก าแพงอตัโนมติัเขา้มาใชเ้ห็น
ไดว้า่การหน่วงเวลาของมอเตอร์ล าเลียงอิฐมวลเบามีระยะเวลาท่ีสั้นกวา่การหน่วงเวลาแบบค่าคงท่ี 
โดยการหน่วงเวลาแบบค่าคงท่ีใชเ้วลาในการล าเลียงอิฐมวลเบากอ้นท่ี 1, 2, 3 และ 4 ตามล าดบั เป็น
ระยะเวลา 2.09, 2.10, 2.05 และ 2.08 วินาที ตามล าดบั รวมเป็นเวลา 8.32 วนิาที การหน่วงเวลาดว้ย
การปรับเล่ือนเวลาแบบพลวตัใชเ้วลาในการล าเลียงอิฐมวลเบากอ้นท่ี 1, 2, 3 และ 4 ตามล าดบั เป็น
ระยะเวลา 0.46, 0.72, 0.92 และ 0.22 วินาที  ตามล าดับ รวมเป็นเวลา 2.32 วินาที โดยมีความ
คลาดเคล่ือนจากการหน่วงเวลาดว้ยการปรับเล่ือนเวลาแบบพลวตัท่ีก าหนดไวเ้ป็นเวลา 0.02, 0.02, 
0.01, 0.01 วินาที ตามล าดบั รวมเป็นเวลา 0.06 วินาที การล าเลียงอิฐมวลเบาช้ากว่าการหน่วงเวลา
ดว้ยการปรับเล่ือนเวลาแบบพลวตัเป็นเวลา 1.63, 1.38, 1.13, และ 1.86 วินาที ตามล าดบั รวมเป็น
เวลา 6.00 วินาที โดยมีผลต่างค่าเวลาท่ีลดลงคิดเป็นเปอร์เซ็นตเ์ท่ากบั 354.34, 191.22, 122.82 และ 
845.45 เปอร์เซ็นต์ ตามล าดบั รวมอิฐมวลเบาทั้ง 4 ก่อน เท่ากบั 258.62 เปอร์เซ็นต์ และเทคนิคท่ี
น าเสนอน้ีสามารถน าไปประยกุตใ์ชง้านดา้นอุตสาหกรรมการขนส่งและอุตสาหกรรมดา้นอ่ืนต่อไป  


